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选型表1(MXL，XL，L，H，XH，XXH，T5，T10)
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选型表2(2GT,3GT) 选型表3(EV5GT,EV8YU)
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选型表4(3M,5M)

选型表5(8M,14M)
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选型表6(S2M,S3M,S5M)

选型表7(S8M,S14M)
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选型表8(P2M，P3M，P5M，P8M)

小带轮转速（rpm）
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表1. 负载补偿系数（C2）
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表2. 啮合齿数补偿系数（C1）

表4. 旋转比补偿系数（C3） 表5. 运行时间的补偿系数（C4）

表6. 长度补偿系数（C5）

表3. 张紧轮补偿系数（C7）

同步带设计（Design of Synchronous Belt Drives）



8

表7. 同步带轮最小齿数（Zmin）
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表8. 宽度补偿系数（C6）
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C2 —— 负载补偿系数（表1）

C3 —— 旋转比补偿系数（表4）

C4——运行时间补偿系数（表5）

C7 —— 张紧轮补偿系数（表3）

C0 —— 过负载系数

p——齿距（选型表1-8）

Zs——小带轮齿数
Zl——大带轮齿数
Zmin——小带轮最少齿数（表7）

Ld——大概同步带长度（mm）

ds——小带轮直径（mm）
dl——大带轮直径（mm）

已知：
Pt——传动动力（KW）                               小带轮转速ns（min-1） 
i——旋转比（大带轮齿数/小带轮齿数）
ad——设计中心距（mm）
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βk——小带轮包角
ze——小带轮啮合齿数
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C1——啮合齿数补偿系数（表2）
C5——长度补偿系数（表6）
C6——宽度补偿系数（表8）

P · C0≤PR · C5 · C6 · C1

ad——中心距（mm）
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